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PSI5 传感器编程
-Seskion GmbH-

 

 

内容:

 

 

• 诊断模式准备
 

 

• 传感器编程模式设置
 

 

• 打开诊断模式
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

• 双向通讯

   版本:  (1.0) 05.11.2021 – 创 建
   (1.1) 21.12.2021 – 小改进
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传感器具有诊断模式。该模式由传感器制造商定义，未标准化。如果传感器设置为诊断模式，它将提供来自制造商
定义的寻址范围的数据。诊断模式由ECU发送给传感器的特定数据序列激活。

传感器的诊断模式是一个非常具体的部分，只有具备适当知识的用户才能使用

 Simulyzer诊断模式允许:
•  将传感器置于诊断模式,
•  向传感器发送命令
•  读取传感器的存储单元
•  覆盖存储单元

 以下功能范围是可用的:
•  开启诊断模式
•  双向通讯
•  内存数据
•  

 

 

诊断内存配置.

 

 

 

 

 

 

 

 

  

诊断模式的准备

为了能够使用Simulyzer软件，在连接Simulyzer和传感器之后，必须在开始时创建一个新项目。要做到这一点，请使
用菜单组文件  和命令新建  和新建项目 。您的PSI5传感器有哪个版本，您可以从相应传感器的手册中阅读功能。本
例使用MMA52xxKW系列NXP传感器，兼容PSI5-P10P-500-3L

 

  

接下来，首先选择ECU模式 ，然后选择绿色箭头 和Power，开始测量。

 

 

您现在可以看到，在右侧，带有时间戳的单个数据以表格形式列出.

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司



   

       

PSI5 传感器编程

3 

 

   

 

 

 

 

 

  

停止测量，按下红色符号   ，再按下电源   键，即可完全结束测量.

 

 

 

 

  

设置传感器的编程模式

要进入传感器的编程模式，必须正确选择设置。传感器的正确设置可以在相应的数据表中找到。
要在程序中设置正确的设置，请在菜单组“工具”中选择命令“ECU模式编辑器”。然后根据传感器连接的通道
选择通道0或通道1。

 

 

在ECU模式编辑器中，您将找到一个预定义的示例，您必须使用您的数据对其进行更新。首先选中顶部的Use for 
Sensor Init复选框.

要进入传感器的编程模式，首先必须正确设置Delay和Value。例如，您可以在传感器数据表中的图形中找到如图所
示的Delay。这表明延迟必须至少为31个同步脉冲长。因此在Delay处输入“0x1f”，因为在十六进制中31 = 1f。

 

 

您还可以使用数据表中的数据设置正确的值。这些值以十六进制形式列出，必须转换为十进制值。这里SAdr的十进
制值为1,FC的十进制值为7。您可以在左下角的ECU模式编辑器中设置这些值，然后将结果值复制到正确的单元格中
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确保相应说明（SAdr/FC）上方的数字必须具有与之前确定的相同的十进制值。十六进制数不能在其下方1:1输入
例如，ECU模式编辑器如下所示:

 

 

要关闭编辑器，请单击右上角的close。
要进入编程模式，必须读出数据表中的“POR内部延迟”和“同步脉冲忽略”值，并将其加在一起以确定进度。.

.000
该传感器指定的同步脉冲至少为58毫秒. 内部振荡器频率为 

𝑚𝑠

0,00025 𝑚𝑠
                                4MHz=0.00025 ms，并计算为内部延迟, so the Internal Delay = 1⁄

16
   

 

 

 

 

 

  

加起来，现在是62

= 4 𝑚𝑠.

毫秒
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62毫秒在软件左侧的“InitPhase1”总线参数下输入.

 

 

  

现在用绿色箭头和电源按钮重新开始测量。传感器现在进入编程模式并返
回下图:
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打开诊断模式

选择菜单组工具和命令诊断模式，然后单击要编程的所需通道上的子
组

双向通信
ECU和传感器之间的通信显示为日志。菜单项Bidir Logging显示与右表中相同的时间戳和ECU模式

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

要了解传感器的可编程性，必须首先了解CMD类型，无论是短类型还是长类型。FC的读写方式也很重要.
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以下是一个小的解释，至少对于这个传感器来说，短帧或长帧命令看起来是什么样子的：

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

如果您现在再次查看手册，那么您可以找到一个包含数据的表，其中显示了位函数的读写。使用
Nibble Addryo，您可以在配置模式中获得相应的功能。Type指示您在函数中是否具有读写权限.
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在诊断模式中，可以在配置中设置长帧命令。它的工作原理与使用复制/粘贴的ECU模式编辑器中的完全相同。
使用add可以添加新命令，也可以使用delete删除它。
如果要保存命令，可以将其命名为“Read_0”，然后使用“保存命令”进行保存。

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

要启动它，您必须首先选择ECU模式，然后再次选择绿色箭头和电源。
现在，您可以在右侧列的BidirLogging中找到各个命令。通过单击它们，将运行这些命令。使用清除，您可以删除
左侧的日志记录。

 
为了更好地了解传感器数据，您可以将左侧总线配置中的Syncron Mode设置为False。因此，Syncron脉冲不会
显示在表中.
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